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Equilibres stables et instables en physique 

L’équilibre d’une bille sur une selle de cheval 

Les pièges à particules 
Le piège à ions (de Paul) 

Wolfgang Paul, Prix Nobel (1989) pour le 

développement de la technique du piège à ions 

Équilibre instable 

rotation 

Équilibre stable 
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Équilibre stable 

Mise en rotation sur un tour de polissage 

(atelier d’optique du laboratoire)  

Chaîne d’ions de Magnésium piégés 

vus par fluorescence dans un piège de 

Paul ( McMaster University, Canada) 

Le piège  

magnéto-optique 

Le piège magnétique Le piège optique 

Installation laser  

pour un piège optique au LPL 

T
ra

je
c

to
ir

e
 o

u
v

e
rt

e
 

Calculs de trajectoires 

Usinage de la selle de cheval avec une fraise à  

commande numérique (atelier de mécanique du laboratoire) 
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Temps de piégeage 

Positions de la balle sur la selle 
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Piège magnétique 

 (Uni. Stanford) 

Piège magnétique  

sur puce (ILS, Japon) 

Réalisation de l’expérience 
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Piège magnétique + 

laser (LPL) 
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visualisation des  

particules chargées 
Piège électrique  

(LPL, MPQ, SYRTE) 

Piège électrique de démonstration  


